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1) TECHNICKE PARAMETRY

Model 1507 2010 3020
Sici plocha 150x70 mm 200x100 mm 300x200 mm
Max 2800 ot./min 2800 ot./min 2300 ot./min
rychlost Siti (viztabulka str. 26) (viztabulka str. 26) (viztabulka str.26)
Délka stehu 0,1-12,7 mm
Pocet jehel L
135x17
Nm. 80-180
Chapac velkokapacitni kyvavy
Max zdvih 20 mm (krok: 4-7 mm)
patky
Maximalni Standard 20 mm Standard 20 mm Standard 32 mm
zdvih
piitlatného
ramecku
Odstiih niti standardné
Pamét'ové USB port — vSechna kompatibilni zatizeni pripojitelnd na USB
zatizeni
UZivatelské Ethernet, 1 vstup 100BASE-TX/10BASE-T, konektor RJ-45
rozhrani
Pocet stehi 240 000 000
V paméti
Pocet vzora 1 000
V paméti
Pohon 750 W servomotor
Napéti 1-féze 220 V, 240V
P¥ipojeni 0,55 Mpa (5,5 kg/cnr)
vzduchu
Provozni 5C~40C
teplota

GPS/G serie
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2) POPIS STROJE

Hlava stroje

Tlaéitko nouzového
vypnuti

Horni rameéek

Pracovni deska

Vypina¢

GPS/G serie
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3) BEZPECNOSTNI OPATRENI A BEZPECNOSTNI PRVKY

Pfed pouzitim stroje si dikladné prectéte tento opera¢ni manual
Motor by méla instalovat a poprvé spoustét pouze osoba k tomu vySkolena.
Dbejte na to, aby napéti bylo v rozmezi uvedeném na Stitku.
Zkontrolujte, zda je tlak vzduchu maximalné 0,55 MPa.
V nasledujicich situacich vypnéte motor:

1) Pf¥ipojeni ¢i odpojeni konektorl na ovladacim panelu.

2) Navlékani nité.

3) Odklopeni hlavy stroje.

4) Oprava nebo jakékoliv mechanické sefizeni.

5) Odchod od stroje.
6. Opravy a dikladnou Gdrzbu smi provadét pouze vyskoleny specialista.
7. Lze pouzivat pouze vyrobcem dodané nebo schvalené nahradni dily.

agrwdPE

Bezpecnostni nalepky s instrukcemi.

Kryt nitové paky.

Kryt motoru

Chrani¢ prstl

Bezpecénostni nalepka na rozvadécdi, ktera slouzi jako prevence nebezpedi Grazu elektrickym
proudem.

F Bezpecnostni sklicko: ochrana o¢i

mooOw>

B
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4) PRACOVNI PROSTREDI STROJE

Veskerou montaz a servisni prace provadéjte vzdy s vypnutym pfivodem el.energie.
A.Nepouzivejte stroj tehdy, kdyz elektrické napéti pfesahuje toleranci
+/-10%

B. Zkontrolujte, zda je odpovidajici tlak pfivadéného vzduchu do pneumatiky.

C. Pro bezpecnou ¢innost stroje, pouzivejte stroj za nasledujicich podminek :
pracovni teplota: 5 az 40C
skladovaci teplota: -10 az 60C

C. Vihkost: v rozmezi 20 — 80% (relativni vihkost)

5) PODMINKY ELEKTRICKE INSTALACE STROJE

A. Elektrické napajeni
Elektrické napajeni musi byt v rozmezi regulovaného napéti +/-10%.
Frekvence by méla byt regulovana (50Hz) +/-1%.
B. Elektromagneticka kompatibilita
Pouzijte oddéleny prfivod el. energie, a zajistéte aby stroj nebyl umistnén v blizkosti vyrobk
vyzafujicich silné magnetické nebo vysokofrekvenéni pole.
C. Budte opatrni , aby nedoslo k vyliti tekutin do Fidici jednotky a motoru.
D. Chrarite Fidici jednotku nebo motor pred postfikanim kapalinami.

GPS/G serie
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6) UVEDENI STROJE DO PROVOZU

1. Doplnénioleje

Zkontrolujte
mnoZzstvi oleje

V pfipadé potieby
olej dolijte.

. Obr. 2 ) |

Mazani provedte pfed prvnim spuSténim stroje nebo v pfipadé, Ze stroj delSi dobu nepracoval.
Odsuite kryt ve - N | 4 F
emaru “A" dle Silikonovy olej __ /

Obr. 3

obrazku 3 a doplrite
zasobu oleje
otvorem v krycim
plechu.

Doplrite silikonovy
olej do zasobniku
viz obr. 4.

Otevrete kryt chapace a kapnéte kapku oleje do

chapacové drahy obr. 5

Z bezpeénostnich divodl nikdy neprovozuijte

stroj s otevienym krytem.

- Kryt chapace

Obr. 5

GPS/G serie
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2. Vlozenijehly

Povolte Sroub jehly na jehelni ty¢i, viozte jehlu
drazkou dopfedu a utdhnéte Sroub jehly obr. 6.

2
| =

- Sroub na jehelni tyci

Jehla

Obr. 6

3. Navleéeni hornf niti

Navleéte horni nit dle obr. 7, zajistéte polohu nitové
paky v horni pozici, aby nedoslo k vyvle¢eni niti pfi
zacéatku Siti. Detail vedeni nité na jehelni tyci je uréen
pro tézké provedeni stroje.

Obr. 7

4. Navleéeni spodni niti

A. vlozte civku 1 do pouzdra civky 2 dle obr. 8
( smér otaceni civky v pouzdru je proti sméru
otaceni hodinovych rucicek.)

B. po protaZzeni niti pod pruzinou pouzdra civky,
prostréte konec niti otvorem 3 v télese
pouzdra.

C. odstfihnéte konec niti na cca 25 mm.

GPS/G serie
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5.  Vyjmuti a vloZeni pouzdra civky

Podrzte packu civkového pouzdra a zatlaéte pouzdro
do pracovni polohy tak, aby zamek pouzdra zaskogil do
drazky v hfideli chapace viz obr.9.

POZOR!
PFi Spatném zajisténi pouzdra civky muze dojit pfi Siti
k poskozeni stroje.

Pouzdro
civky

6. Nastaveni napéti horni a dolIni niti

A. Nastaveni napéti horni niti:
otocenim knofliku 3 hlavniho napéti a knofliku
4 pomocného napéti ve sméru hodinovych
ruci¢ek dojde ke zvySeni napéti horni niti . Ke
snizeni napéti otocte knofliky v opacném
sméru. Obr.10

B. Nastaveni napéti dolni niti:
Utazenim Sroubu 1 dojde ke zvySeni napéti
dolni niti a opa¢né. Obr.11

7. ‘Navinuti niti na civku

A. nasadte civku na hfidel navije€e niti na
horni strané ramene stroje
B. zatla¢enim na paku navijeCe uvedete
navije¢ do pracovni polohy
C. po navinuti niti na civku dojde
k odskoceni packy od civky. Nit odfiznéte
pomoci noziku.
Na displeji je potfeba navolit funkci navijeni
(uvedeno v navodu pro software)

Obr. 12

GPS/G serie
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8. Nastaveni vysky pfitlaéné patky

A. uvolnéte pfitlacnou patku povolenim
Sroubu 1 v nejnizsi poloze.

B. nastavte vysku pfitlacné patky cca 0,5 mm
nad Sity material. Obr.13

9. Zasobnik pouzitého oleje

Kdyz je zasobnik pouzitého oleje ( pod
deskou stroje) plny, vylijte olej ze zasobniku
viz obr.14.

GPS/G serie
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6) POSTUP PRI SERIZENI STROJE

1. Nastaveni vySky jehelni tyée

Pokud je jehelni ty¢ v dolni poloze, uvolnéte
Sroub €. 1. Nastavte vysku jehelni ty¢e na znacku
dle pouzivaného typu jehly viz. obr. 15.

_*J_ L 13ENIT
— | omad § 22
Obr.15
2. Nastaveni jehly a chapace
A. Nastavte jehelni ty€ stroje do polohy dle obr. 16. R Spodni pouzdr
e ighalni tyde
134 R —
Y B 135wiT
oo~ % e nad # 22
Obr.16
B. Otocte zajiStovaci packy 2 a vyjméte krouzek chapace 3 z naboje 4.
C. Nastavte hrot chapace do stfedu jehly. Nastavte polohu unaSe€e chapace tak, aby byl v kontaktu
s jehlou obr.17 zn.B .Potom utahnéte Sroub 1.
D. Po povoleni Sroubu 5 nastavte otac¢enim Sroubu 6 vali mezi jehlou a hrotem chapace na 0,05 -
0,1 mm.
E. Po nastaveni polohy chapace nastavte vzdalenost jehly a naboje na 7,5 mm.
F. Zkontrolujte utazeni vSech Sroubu.

GPS/G serie
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3. Nastaveni vile spodni hfidele a hnaciho ozubeného pfevodu

A. Povolte Srouby 1 a 2 — obr.18

B. Otacenim vystfedniku najdéte polohu ozubeného prevodu tak , aby byly pfistupné ustavovaci
Srouby.

Nastavte vili unaSece chapace na hodnotu 0,1 mm a nizsi.

Utahnéte Sroub 1

0

Obr.18

- do &1 mim

~ Objimka
uns&ade

4. Nastaveni horni pruziny chapace

A. Odstrante ze stroje stehovou desku a povolte
Srouby 1 pruZiny dle obr.19

B. Nastavte polohu pruziny dle obrazku, utdhnéte
Srouby

&

=

c:] .
=

—

Obr.19
5. Nastaveni vySky pfitlaéného ramecéku

A. Povolte Srouby na drzaku patek Posunutim tahla nahoru se poloha ramecéku snizi, posunutim dold
se poloha rdmecku zvysi.
B. Po nastaveni utahnéte Srouby.

IU%

@)%

e

1
s

Obr. 20

GPS/G serie 14
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6. Nastaveni pFitlaéné patky

A. Nastavte polohu hnaci vacky na znacku dle

obr.21, utdhnéte Sroub. .
o i -l_.._.ﬂ
Fopskn —4———¢ .@. . g
i | | 4 nhzel
1 A
B —

Obr. 21
B. Nastavte polohu unasece patkové tyée na 17 mm., pfi utahovani zkontrolujte polohu jehly ve
stfedu pfitlacné patky. viz obr.22

Obr. 22

Povolte zajiStovaci Sroub 1 a nastavte Sroub 2 do koncové pravé polohy v unaseci pace.

C.
D. Nastavte Sroub 3 tak, aby byl v kontaktu s dorazem 4 dle obr.23
E. Nastavte vili mezi unaSe¢em patkové tyce a pouzdrem tyée na 9 mm.Pak utdhnéte Sroub 1
F. Utahnéte dobfe vSechny Srouby
- 5 L T :
( _:f@ a i

I _"-.1 {1
'ﬁ“"’f h— I_II;! I‘;Hu
Y =)
Nlml'}-.' 1 | f
e e
W
&
Obr. 23
15
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G. Nastavte potfebnou velikost zdvihu pfitlacné patky. R o
obr. 24. gt

Obr. 24
7. Nastaveni mechanismu elektrického pfitlaku pfitlaéného rameéku

A. Nastavte packy pritlaku ramec¢ku 2 rovnomérné na kolik 3 ¢epu pfitlaku a utahnéte Srouby 4.
obr.25
B. V pripadé Siti tenkého materialu posurite magnet 5 ve sméru Sipky A, potom utahnéte Srouby 6.

Obr. 25
8. Nastaveni mechanismu otevirani napéti niti
I -
A. Provedte nastaveni otviraciho segmentu 1 na vaéce E@ H}“ .
odstfihu a utahnéte Srouby 2. obr. 26 ///,—q@\ D
A Jo
( (,..- A/ Y vadks
Y _ N / odstfihu
\5_ -
Obr. 26

GPS/G serie 16
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B. Nastaveni dorazu paky uvolfiovace nité
a/ odstrante vratnou pruZinu dle obr.27

b/ povolte Srouby dorazu a nastavte vuli na 0,3 mm
¢/ nasadte zpét pruzinu

i Pk Vratna pruz na
Sroub paky _'._ R
umlnc-'.-aue otiihu
O 5mim ,-l.\ \ (o= Mﬂﬂﬂ
—__ | rg;}:ﬁ'f"x IIIII %‘ Doraz
(=) e, _
=4 S S f@! rrL_I:L t
[ T ‘*“jl.__,f 1 | ED f_l:@-— Sroub
i S - e’
II

| Rzslfit LUEL
l}

C. Nastaveni velikosti otevieni napéti niti
a/povolte sefizovaci Sroub dle obr.28

b/oteviete pfitlaéné talifky pomoci odstfihového mechanismu
¢/ nastavte vuli 0,6 — 0,8 mm pro normalni material, 0,8 —=1,0mm pro tézky material
d/ utahnéte Sroub

Rassiiil

Y'FF.Zuzh Misky napinacs

\ [ Ramane seifzeni
.J' f hapinace
! o
A
I} ',*'- b
|I A_'\-L"
- — TZ) : ——*

Grir b uvclfiovaki Emér k napinadi

Obr. 27

Obr. 28

GPS/G serie
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9. Nastaveni odhozu niti

A. nastaveni polohy vyhazovace — obr.29
a/povolte Sroubl hfidele vyhazovace a zajiStovaci Sroub,nastavte vySku vyhazovace na miru 19,5
mm nad stehovou deskou
b/zatlacte na paku 4 a nastavte vili vyhazovace od patky na 10 mm
c/utdhnéte Srouby 1 a 2
d/povolte Sroub 5 a nastavte vzdalenost vyhazovace od jehly na cca 1 mm

Stehova deska

4

Obr. 29

B. zapnuti a vypnuti vyhazovace g . I
. . 5. Wypinad odhazovate & M
a/ pro zapnuti funkce vyhazovace pouZijte ypinat adhazea '_

vypina¢ na krytu magnetu obr.30 !

Wy prito
Zapnuto

Obr. 30

GPS/G serie 18
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10. Nastaveni pohonu pfitlaéného ramecku

A. nastaveni napéti hnaciho femene osy X obr.31 T T
a/presunte unaSec patek vievo l !
b/napnéte femen pomoci Sroubu tak, aby S — Silomé-
prihyb femene po zatiZeni silou 800 g — napeti
byl 4 mm. Po nastaveni utahnéte zajidtovaci '
Sroub.
c/utdhnéte Srouby. 8oog |
|
SN e —
~—d L —
/'ﬂ'“““;.c.f:f"' % Hernen
£ . pELR
E| ramedhku
E |
Obr. 31

B. nastaveni zubovévlle osy Y
a/ povolte 4 ustavovaci Srouby
b/ nastavte vlli mezi ozubenou hfideli a ozubenym kolem na 0,05 mm
c/utdhnéte ustavovaci Srouby Srouby

Obr. 32

11. Nastaveni mechanismu odstfihu niti

A.nastaveni polohy odstfihovaci vacky obr.33
a/ nastavte vlli mezi krouzkem horni hiidele a va¢kou na 2,5 mm, zna¢ku na vacéce
nastavte do zakrytu se znackou na hrideli.
b/utahnéte Sroub 1
Obr. 33
Vatka odsfib

P
(28mm ) T

P
—

Honi Al
hidel [_@ N

L

Ohjimka
Fa-ni hfidele )

o1
i _
|
p

B.nastaveni dorazu tahla odstfihu obr. 34
a/ jehelni ty¢ nastavte do dolni polohy

GPS/G serie 19
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b/ zkontrolujte spravnou polohu paky odstfihu — po zatla¢eni doleva musi byt vile
mezi rolni¢kou a drdzkou odstfihové vacky

c/ vymezte vUli A dorazového Sroubu na 0, za pfedpokladu, Ze rolni¢ka je v drazce
odstfihové vacky. potom utahnéte pojistnou matici

Ramena adstiibu

S S ——— ray M
Kulitha vaChy £ i ik -
adztfihu T Wile -&i\%\ﬂ !

——= L ‘\lk'-. ?“?)1 o
£ vattka odtfihu & LT
=

Spajavaci "
1AhIn adsHihu SrhoLib dorazd) i )
| B i | 6;,;-" Sroubcacezy
B PRV P E
KJ@Tf ™, -'I MEli:E fj‘?@;
.;\-:-"'-:..1'\ I (}":I Eﬁ;l --"_-:-:_-:"}\ N
T .___.-"_:-_'.:-."" Spojovac
s tahlo acetfihu
Obr. 34
C. Nastaveni polohy hfidele odstfihu obr. 35
a/ uvolnéte paku odstfihu a Sroub vymezovaciho krouzku
b/ nastavte polohu hfidele tak, aby konec hfidele byl v zakrytu s hranou odlitku A
c/utdhnéte Srouby
wadka adztfihy tﬂ:_L
Ramene odsfibu |
Hiidel odsdfilu l
|’ _
It
I I S
| |/ LY
A N e
Obr. 35
D. Nastaveni polohy dorazu paky odstfihu obr. 36
a/ povolte Srouby dorazu a nastavte vuli na
0,3mm J’_" )
b/ utahnéte Srouby a.5mm Srouh
TP |
Rarrnenr
acl=tfihu ( @ |
A
.j_é,;;,-, Daraz :ramena
cestilhu
Obr. 36
GPS/G serie 20
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E.Nastaveni polohy magnetu odstfihu
a/ vymezte vuli mezi hnaci pakou magnetu a hfideli odstfihu na 0,5 mm
b/povolte Sroub hnaci paky a posurite ru¢né mechanismus odstfihu do zabéru na
miru 6,8 mm.
c/utdhnéte Sroub paky
d/ zkontrolujte, zda se po odstfihu mechanismus vréati do vychozi polohy

oy "' "'il
r

1 DK magnetl adstfihuy

53mm  |1~1.2mm

Rotadni péka odefiby e odsiy
Obr. 37
F. Nastaveni pevného a pohyblivého noze odstfihu obr. 38
aljehelni ty¢ presurite do horni polohy
b/nastavte polohu pohyblivého noze tak, aby vzdalenost osy otvoru stehové desky a
Spicky nozZe (A) byla v souladu s tabulkou na obr. 38
c/nastavte polohu pevného noze (rozmér B') dle tabulky
d/vyzkouSejte ruéné spravnou funkci odstfihu
A B
/'— 4.5mm |1~1.2mm

=
=

Obr. 38

GPS/G serie 21
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12. Nastaveni ruéniho kola

a/ zatlacte na ruéni kolo otocte jim tak, aby se
rolnicka opfela o pouzdro hfidele

b/ vymezte vili na ozubenych kuzelovych kolech
¢/ otocte ruéni kolo tak, aby byla vile mezi
ozubenymi koly

13. Nastaveni navije€e niti

A. Nastaveni mnozstvi navinuté niti obr. 40
a/ povolte Sroub na pace navijece
b/ posunutim dorazu ve sméru Sipky A se
kapacita civky zvétSuje a naopak
¢/ utdhnéte Sroub

]
e |
———1

B.Nastavte hnaci kotou¢ navije¢e do vzdalenosti 0,8 mm od

kuzelového ozubeného kola

—_ N e P
| I L v
R Dc-ra;:'

Ha-ni hiidel

Harml hildal

R

i

kzla

Obr. 39

Obr. 40

Fala pehanu
Tavijete

Obr. 41
14. Nastaveni polohy snimace
A. Instalace synchronizatoru obr.42 banibiidel || | BB H—— L Erout
a/ upevnéte synchronizator na zadni stranu hlavy A
stroje ﬂ—lf 5
b/ nastavte mezeru mezi femenicf i t . ;
synchronizatorem na 2,5 mm a utahnéte Srouby Joledre Magnetic o
femenice homiho hiidele T drak
Snimag T i
Obr. 42 ™
GPS/G serie 22
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B. Nastaveni ¢idel synchronizatoru
a/ nastavte pozici nitové paky dle obrazku 43 otac¢enim ruéniho kola.

% Srnér
'I ' atagen)

Obr. 43
15. Nastaveni vychoziho (original) bodu os XaY

A.Nastaveni vychoziho bodu osy X obr. 44
a/ odstrante spodni vodici plech a pevny i pohyblivy kryt
b/ pfesurite horni patky do stfedu osy X
¢/ povolte 2 Srouby senzoru a nastavte jej tak, aby clona byla mezi senzory , pak
utahnéte Srouby.

Obr. 44

B. Nastaveni vychoziho bodu osy Y obr.44
a/ odstrarite kryt motoru pohonu
b/ nastavte ramec&ek do stfedu vedeni ve sméru osy Y
c/ nastavte clonu senzoru do stfedu otvoru senzoru.potom utahnéte Sroub.

GPS/G serie
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7) ZAVADY A JEJICH ODSTRANENI

_O<

typ zavady

moznd pfi€ina

odstranéni zavady

1 chyba fidiciho systému
nebo pohonu stroje

povoleni hnaciho Femene

nastavte napéti femene nebo
jej vymeénte

vadna pojistka

zkontrolujte pojistky hnaciho
motoru a ovladaciho boxu

pfekroceni limitu v ose X nebo Y

presunte pritlaény ramecek do
normalni polohy

2 Spatnd pozice pfi
zastaveni

povoleny hlavni femen

nastavte napéti femene

Spatna poloha magnetu senzoru

nastavte spravnou polohu
magnetu nebo jej vymeéiite

3 ohnuta jehla

vadna jehla (ohnutd, zlomen& nebo
opotfebovana)

vymérite jehlu

Spatné uchyceni jehly

vlozte jehlu spravnym
zplsobem

kontakt jehly s chapatem

nastavte spravnou vuli mezi
jehlou a chapaem

4 nit je pfetrzena

Spatné navleceni niti

navlecte nit spravné

Spatna poloha jehly

nastavte spravnou polohu
jehly

poskozena jehla

vymeénte jehlu

Spatné napéti horni nebo spadni niti

nastavte spravné napéti

Spatné napéti a tuhost vyrovnavaci
pruziny napéti niti

nastavte napéti a tuhost
vyrovnavaci pruziny

poskozeni horni pruziny chapace

vymeérite horni pruzinu
chapace

5 vynechavani nebo
preskakovani stehu

ohnuta jehla

vymérite jehlu

Spatnd velikost jehly vé&i pouzité niti

vymérite jehlu

Spatna poloha jehly

nastavte spravnou polohu
jehly

Spatné ¢asovani jehly a chapace

nastavte ¢asovani jehly a
chapace

velka vile mezi jehlou a chapacem

nastavte vuli jehly a chapace

Spatné nastaveni vyrovnavaci pruziny

nastavte vyrovnavaci pruzinu

6 Spatna funkce detektoru
pretrhu horni niti

Spatny kontakt mezi vyrovnavaci
pruzinou a desti¢kou detektoru

vycistéte pruzinu a desticku a
nastavte jejich vzajemnou
polohu

vodivé spojeni desti¢ky senzoru se
strojem

preruste vodivé spojeni

7 Spatna kvalita utazeni
niti

slabé napéti horni niti

nastavte napéti horni niti

slabé napéti spodni niti

nastavte napéti spodni niti

Spatné ¢asovani jehly a chapace

nastavte spravné ¢asovani
jehly a chapace

8 chyba odstfihu

uvolnéné napéti mezi pohyblivym a
pevnym nozem

nastavte polohu pevného noze

poskozeni ostfi pohyblivého nebo
pevného noze

vymeérite pohyblivy nebo pevny
nuz

Spatnd poloha odstfihové vacky

nastavte polohu odstfihové

vacky
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8) GPS-1507, 2010, 3020

1. Zpasob ovladéani pedalt u GPS-1507, 2010, 3020

A. SeSlapnutim prostfedniho pedalu spustite levou ¢ast ramecku.
B. SeSlapnutim pravého pedalu spustite pravou ¢ast ramecku.
C. Po spusténi obou ¢asti ramecku a seSlapnutim levého pedalu stroj za¢ne Sit.

Obr. 50
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Tabulka maximalnich rychlosti &iti:

1507, 2010
Rovny steh Steh zigzag
rychlost max delka stehu rychlost max delka stehu
2800 2,5mm 2000 2,5mm
2800 3mm 2000 3mm
2800 3,5mm 1800 3,5mm
2500 4mm 1600 4mm
2000 5mm 1500 5mm
1600 6mm 1200 6mm
1500 7mm 1000 7mm
1000 8mm 800 8mm
900 9mm 700 9mm
800 10mm 700 10mm
700 11mm 600 11mm
700 12mm 600 12mm
700 >12mm 600 >12mm
3020
Rovny steh Steh zigzag
rychlost max delka stehu rychlost max delka stehu
2300 2,5mm 2000 2,5mm
2300 3mm 2000 3mm
2000 3,5mm 2000 3,5mm
1800 4mm 1700 4mm
1500 5mm 1500 5mm
1300 6mm 1300 6mm
1100 7mm 1000 7mm
1000 8mm 900 8mm
1000 9mm 800 9mm
900 10mm 700 10mm
800 11mm 500 11mm
800 12mm 500 12mm
800 >12mm 500 >12mm
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